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El Asistente de guiado es una herramienta de instrucción para ayudar a medir las 
condiciones del seeing actuales y el comportamiento general de la montura y subsistema 
de guía. Cuando se ejecuta, desactiva temporalmente el guiado y mide el movimiento 
resultante de la estrella guía. Esto puede ayuda a ver los movimientos de alta frecuencia 
causados   por las condiciones (atmosféricas). Estos no pueden corregirse mediante guías 
convencionales porque ocurren a una frecuencia mucho más alta de lo que normalmente 
puede incluso medir. Tratar de corregirlos con una guía convencional a menudo se 
llama "perseguir la visión" y generalmente conduce a malos resultados. Evitarlo se logra 
mejor estableciendo un nivel de movimiento mínimo que hará que PHD2 ignore la 
mayor parte de este comportamiento de alta frecuencia. El Asistente de guía también 
puede mostrarle otro comportamiento de su sistema, como tasas de deriva generales en 
ascensión recta y declinación, así como mediciones de pico a pico y de tasa de cambio 
máxima en ascensión recta. Si bien estas cosas generalmente se pueden "guiar", medirlas 
puede ser útil si desea mejorar el rendimiento subyacente de la montura, por ejemplo, 
mejorando su alineación polar si la tasa de deriva de declinación es alta. El Asistente de 
guía también puede medir la reacción negativa de declinación en su sistema si 
selecciona esa opción en la interfaz de usuario. Cuando inicia el Asistente de guía (GA), 
su comportamiento depende de si ya está guiando. 







 En este caso, primero deberá comenzar a guiar en PHD2: comenzar a recorrer, 
seleccionar una estrella y guiar. Una vez hecho esto, se habilitará el botón 'Inicio' 
en el GA y podrá comenzar la medición. Cuando la medición GA está activa, los 
comandos de guía se deshabilitarán, por lo que la estrella parecerá deambular por 
la pantalla; esto es completamente normal. A medida que se adquieren las 
imágenes del guía, las estadísticas se calculan y se muestran en tiempo real en la 
interfaz de usuario. De particular interés son las entradas de la tabla para 
"Movimiento de estrella de alta frecuencia" y "Error de alineación polar". Después 
de aproximadamente dos minutos de recopilación de datos, estos números 
generalmente se estabilizarán y tendrá mediciones razonables. Si desea obtener 
una medida más precisa de su error de alineación polar y cualquier error periódico 
no corregido en RA, deberá dejar que el Asistente de guía se ejecute por hasta 10 
minutos. Además, el error de alineación polar calculado es sensible a la declinación 
del alcance actual. Para obtener la medición más precisa, debe apuntar el alcance a 
unos pocos grados del meridiano celeste. Cuando finalmente haga clic en el botón 
'Parar', esta fase del proceso de medición se detendrá. Si marcó la casilla "Medir la 
reacción negativa de declinación", ese proceso comenzará (ver más abajo). De lo 
contrario, los comandos de guía se volverán a habilitar y el proceso de recopilación 
de datos finalizará. Otros resultados calculados se mostrarán en el área inferior de 
la tabla que muestra las tasas de deriva generales y varias otras medidas. Todos 
estos valores se muestran en unidades de segundos de arco y píxeles. El cuadro de 
diálogo se verá así





 En  “Recomendaciones” se refleja los 
resultados de las mediciones estadísticas. 
Suponiendo que los algoritmos de guía 
elegidos admitan una propiedad de 
movimiento mínimo, tiene la opción de 
establecer automáticamente esos parámetros en 
función de los resultados. También puede 
decidir volver a ejecutar las mediciones o cerrar 
el cuadro de diálogo si desea continuar con las 
operaciones de guía normales.


