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Guiding Assistant

The Guiding Assistant is an instructional tool to help you measure current seeing conditions and the general behavior of your mount and guiding subsystem. When it's run, it
temporarily disables guiding output and measures the ensuing motion of the guide star. This can help you see the high-frequency motions caused by seeing (atmospheric) conditions.
These cannot be corrected by conventional guiding because they occur at a much higher frequency than you can typically even measure. Trying to correct for them with conventional
guiding is often called "chasing the seeing” and usually leads to poor results. Avoiding it is best accomplished by setting a minimum-maove level that will cause PHDZ2 to ignore most of
this high-frequency behavior. The Guiding Assistant can also show you other behavior of your system such as overall drift rates in right ascension and declination as well as
peak-to-peak and maximum-rate-of-change measurements in right ascension,. While these things can usually be "guided out", measuring them can be helpful if you want to improve
the underlying performance of the mount - for example, by improving your polar alignment if the declination drift rate is high. The Guiding Assistant can also measure the declination
backlash in your system if you select that option in the user interface.

When you start the Guiding Assistant (GA), its behavior depends on whether you are already guiding. If guiding is active, the initial screen will look like this (with different data values of
course):

Guiding Assistant =]
Guiding output is disabled and star movement is being measured. Click Stop when the RMS and polar alignment values have
stabilized (at least 2 minutes).

Measurement Status High-frequency Star Motion

Start time |2018-12-19 09:28:21 Exposure time |25 |Rig ht ascension, RIMS

SNR 643 |Star rnass 1103978 | Declination, RIS

Eapsedtme 63 Sample count 4 Total, RMS

Other Star Motion

Right ascension, Peak 042 pc( 017 arc-sec)

Declination, Peak | 235 px ( 095 arc-see)

Right ascension, Peak-Peak [ 019 e ( 0.08 arc-sec)

B‘-.i'giﬂt ascension Drn‘t Rate [ 514 p/ra in-( .'-‘_.49-arc—sec,."rr.lin ]-

Rigﬁt ascension Max Drift Rate [ 0.07 pfsec( 0.03 arc-sec/sec)

Drift-limiting exposure . 227z

Declination Drift Rate 13,52 px/min ( 5.49 arc-sec/min )

Declination Backlash - -

Iﬁo.lara\.?.\-li-gnment Error - 213 arc—miﬁ




Bl Asistente de guiacdo es una herramienta de instruccion para ayudar a medir las
condiciones del seeing actuales y el comportamiento general de la montura y subsistema
de guia. Cuando se ejecuta, desactiva temporalmente el guiado y mide el movimiento
resultante de la estrella guia. Esto puede ayuda a ver los movimientos de alta frecuencia
causacdos por las condiciones (atmosfericas). Estos no pueden corregirse mediante guias
convencionales porque ocurren a una frecuencia mucho mas alta de lo que normalmente
puede incluso medir. Tratar de corregirlos con una guia convencional a menudo se
llama “perseguir la vision" y generalmente conduce a malos resultados. Evitarlo se logra
mejor estableciendo un nivel de movimiento minimo que hara que PHD?2 ignore la
mayor patte de este comportamiento de alta frecuencia. El Asistente de guia también
puede mostrarle otro comportamiento de su sistema, como tasas de deriva generales en
ascension recta y declinacion, asi como mediciones de pico a pico y de tasa de cambio
maxima en ascension recta. Si bien estas cosas generalmente se pueden "guiar", medirlas
puede ser ttil si desea mejorar el rendimiento subyacente de la montura, por ejemplo,
mejorando su alineacion polar si la tasa de deriva de declinacion es alta. El Asistente de
guia también puede medir la reaccion negativa de declinacién en su sistema si
selecciona esa opcion en la interfaz de usuario. Cuando inicia el Asistente de guia (GA),
su comportamiento depende de si ya esta guiando.




dyando se inicia el Asistente de
guiado
S| ya esta guiando.

—

Guiding Assjstant

Guiding output is disabled and star movement is being measured. Click Stop when the RMS and polar alignment values have
stabilized (at least 2 minutes).

Measurement Status High-frequency Star Moticn

Start time 2018-12-19 09:28:21 Exposure time 25 | Right ascension, RM5
SNR 643 Star mass 1103978 | | Declination, RMS
Elapsed time Gs Sample count 4 | Total, RMS

Other Star Motion

Right ascension, Peak 042 px( 017 arc-sec)

Declinafion, Peak . 2..35 px (.U..QE arc-sec )

Right ascen.sicrn, Peak-Peak . 019 px{ 008 arc-sec.:l.

Right ascension Drift Rate | 614 px/min { 249 arc-sec/min )

Riéht ascension Max Drift Rate | 0.07 ﬁ}{.."sec{ 0.03 ar:;-ser_.."sec;'l

Drift-limiting exposure  27s

Deciiﬁaﬁon Drrift Rate [ 13.52 px..l’.miﬁ ( 549 .arr_-sec.."minj

Declination Backlash . - .

Polar Alignment Error 213 arc-min

Measuring...

Measure Declination Backlash Start . Review previous - Stop




Guiding Assistant

Choose a non-saturated star with a good SNR (>= 8) and begin guiding

MMeasurement Status

High-frequency Star Motion

Start time [l | Bxposure time
SMR _ EStar mass
Elzapsed time

Other Star Motion

‘>ample count

|Right ascension, RM5
Declination, RMS
Trial BM5

Right ascension, Peak
[ffé:.:linatiun, Peﬁk

Right ascension, Peak-Peak
nght ascen .sicrn Drn"t .Ra;té

Riéﬁt ascensicn Max Drift Rate .
Drrift-limiting exposure .
Déclin ation Drift Rafe

Declination Backlash

F.‘o.lar .#;..I i.gnment Error

Measure Declination Backlash tart

| |Reviewprevious = | | stop




Si NO se esta guiando

En este caso, primero debera comenzar a guiar en PHD2: comenzar a recorrer,
seleccionar una estrella y guiar. Una vez hecho esto, se habilitard el botén 'Inicio'
en el GA'y podra comenzar la medicion. Cuando la medicion GA esta activa, los
comandos de guia se deshabilitaran, por lo que la estrella parecera deambular por
la pantalla; esto es completamente normal. A medida que se adquieren las
imagenes del guia, las estadisticas se calculan y se muestran en tiempo real en la
interfaz de usuario. De particular interés son las entradas de la tabla para
"Movimiento de estrella de alta frecuencia" y "Error de alineacién polar". Después
de aproximadamente dos minutos de recopilacion de datos, estos naumeros
generalmente se estabilizaran y tendra mediciones razonables. Si desea obtener
una medida mas precisa de su error de alineacion polar y cualquier error perioédico
no corregido en RA, debera dejar que el Asistente de guia se ejecute por hasta 10
minutos. Ademas, el error de alineacion polar calculado es sensible a la declinaciéon
del alcance actual. Para obtener la mediciéon mas precisa, debe apuntar el alcance a
unos pocos grados del meridiano celeste. Cuando finalmente haga clic en el boton
'Parar’, esta fase del proceso de medicion se detendré. Si marcé la casilla "Medir la
reaccion negativa de declinacion", ese proceso comenzara (ver mds abajo). De lo
contrario, los comandos de guia se volveran a habilitar y el proceso de recopilacion
de datos finalizara. Otros resultados calculados se mostraran en el area inferior de
la tabla que muestra las tasas de deriva generales y varias otras medidas. Todos
estos valores se muestran en unidades de segundos de arco y pixeles. El cuadro de
didlogo se vera asi




Guiding Assistant | &

Guiding has been resumed. Look at the recommendations and make any desired changes. Click Start to repeat the
measurements, or close the window to continue guiding.

Measurement Status High-frequency Star Motion

Start time _2518-12:19 ll:UEr_:iE_ Exposure time |25 IF{ight ascension, RM5S 033 px ( 013 arc-sec )
\SHR 778 S_tar mass 141_;02.? iDE::Iin_at_iqn, REAS _[I.EiE px [ IZI.l_E: arc-sec |
\Elapsed time 120 ‘Sample count {55 iTntaI, RMS 046 px ( 019 arc-sec )
Other Star Motion Recommendations

!F{ight ascension, Peak 244 px ( 099 arc-sec ) Try to keep your exposure times in the range of
:Decliﬁatiun, Peak | 240 px ( 098 arc-sec | 1.0s5to 3.0s

Right ascension, Peak-Peak 895 px ([ 3.04 arc-sec ) Try binning your guide camera

Right ascension Drift Rate . -3.40 px/min { -1.38 arc-sec/min )

iF‘;ight ascensicn Max Dnft Rate 046 ;5:-:..’5&:: { 019 arc-sec/sec ) Try setting RA min-move to 0.96

| Dnft-limiting exposure 21s

Declination Drift Rate -3.16 px/min ( -1.28 arc-sec/min ) Try setting Dec min-move to 1.20
Declination Backlash 77+x13ms (11 £ 0.2 arc-sec)

iF‘DfarAIignment Error . 5.0 arc-min ekl b | | Help |

|| Measure Declination Backlash Start Review previous - éh:p




= En “Recomendaciones” se refleja los
resultados de las mediciones estadisticas.
Suponiendo que los algoritmos de guia
elegidos admitan una propiedad de
movimiento minimo, tiene la opcion de
establecer automaticamente esos parametros en

funcion de los resultados. También puede
decidir volver a ejecutar las mediciones o cerrar
el cuadro de didlogo si desea continuar con las
operaciones de guia normales.




